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En saker forare ar bade
~kha~ech klok
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reglerna «\Ar medveten om mojligs
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Farligt korbeteende

Ganska lite handlar om forarens bristande
grundkunskaper om hur bilen framfors

Ganska mycket handlar om forarens bristande
erfarenhet och rutin

Ganska lite handlar om forarens kunskaper om
vad som &r tillatet och forbjudet

Ganska mycket handlar om forarens bristande
forstaelse for trafikens faror

Ganska mycket handlar om forarens beslut som
grundar sig pa annat an trafik



Sakert korbeteende....
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Planera kor-
ning sakert

Undvika all-
varlig skada
vid en kollision

i

Manovrera
bilen i kritiska
situationer

I:Jl

Kdra med
stora saker-
hetsmarginaler

Upptacka kri-
tiska situatio-
ner i god tid




Tva vardefulla teorier

Rasmussen (1984) Michon (1985)
re olika nivaer pa re olika
beteende foraruppgifter

— Kunskap — Strategi
— Regel — Taktik

— Fardighet — Operativ



GDE-matrisen

”Goals for Driver Education” (Hatakka, Keskinen, Gregersen, Glad, 2002)
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Pastaende

Nuvarande kunskap om forare, beteenden
och olycks- och skaderisker ar hog

Denna kunskap har annu inte fullt ut
nyttjats 1 forarutbildning och prov 35

Potentialen till att forbattra ar hog, t ex
miljo och sakerhet
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Utbildningstriaden

Undervisning




Malstyrning - olika vagar till

(o)
samma mal
Kompetens-  vagverket m.fl.
niva
Plan for Trafikskola
utbildningen  eller privat-
|arare
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Vad ar kompetens?

» Kunskaper (veta fakta, kunna metoder)
e Fardigheter (kunna gora)
» Erfarenheter, perspektiv (referensram)

o Varderingar, attityder (vilja att dela
grundlaggande synsatt)




Tva typer av kunskap

Kunskap Meta-kunskap
Vetande | (Kunskap om kunskap)
Kunnande Reflektion
Ldsa uppgifter som Kritiskt tankande till
kraver vetande Information, nya och egna
satt att anvanda information
Bilda sig egna uppfattningar

Satta in ny kunskap 1 ett

sammanhang




Konklusion

Vi maste borja att forsoka mata framtida
beteende

Vi maste anvanda ett holistiskt perspektiv

En forarvardering maste alltid goras i ett
sammanhang

Filosofin bakom dagens testning maste
andras

Mycket forskning och utveckling behovs



Narmaste framtiden

Test av sjalvardering

Andra kunskapsprovet till att ocksa
modifiera beteenden ”

Missar i kunskapsprovet maste kunna
andras vid korprovet

All kunskapstestning bor goras 1| korprovet

Mojlighet att byta prov mot undervisning
bor finnas
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